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ABSTRAK 

 

ALAT PELACAK SEPEDA MOTOR BERBASIS NODEMCU 

 DAN MODUL UBLOX NEO 6M GPS 

 
Oleh : Dimas Pratama (18.21.0063) 

 

Sepeda motor merupakan moda transportasi yang dapat diterima oleh 

masyarakat umum khususnya di Indonesia. Tetapi dengan banyaknya 

masyarakat yang menggunakan sepeda motor, maka kejahatan akan kasus 

pencurian sepeda motor pun akan semakin meningkat terutama di lingkungan 1 

kelurahan Sijambi Kota Tanjungbalai. Dengan adanya alat pelacak sepeda motor 

menggunakan NodeMCU dan modul Ublox Neo 6M GPS dapat menciptakan 

sistem pengaman sepeda motor dengan pelacakan lokasi yang terintegrasi 

dengan smartphone android. Pada penelitian ini alat bekerja dengan cara 

memberitahu lokasi kendaraan dengan memanfaatkan GPS (Global Positioning 

System), yang dapat mengirim alamat kendaraan tersebut kepada pengguna 

sepeda motor melalui sebuah Aplikasi yaitu Blynk dengan bantuan smartphone. 

Dengan kondisi smartphone yang selalu terhubung dengan alat pelacak sepeda 

motor tersebut maka pengguna dapat melihat dan mengetahui posisi sepeda 

motor kapan saja. Smartphone yang digunakan harus memiliki aplikasi Blynk 

dan terhubung dengan jaringan internet agar dapat mengakses GPS tersebut 

melalui aplikasi Blynk. Didalam aplikasi Blynk terdapat juga ikon On 

(menghidupkan mesin) dan Off (mematikan mesin) yang dapat digunakan dalam 

jarak jauh. Alat pelacak sepeda motor ini nantinya akan diletakkan dibagasi 

sepeda motor dengan NodeMCU sebagai mikrokontrolernya dan Ublox Neo 6m 

sebagai modul GPSnya. Alat ini bekerja ketika pemilik sepeda motor 

mengirimkan sebuah perintah dengan menekan ikon map pada aplikasi Blynk, 

maka selanjutnya alat ini akan menampilkan lokasi dimana sepeda motor itu 

berada. Untuk mengetahui lokasi pasti kendaraannya, pemilik sepeda motor 

dapat melihat langsung dari aplikasi dengan menggunakan smartphone-nya. 

Lalu pemilik sepeda motor dapat mengetahui lokasi pasti dimana sepeda motor 

tersebut berada. 

 

 

Kata Kunci : NodeMCU, Modul Ublox Neo 6M GPS, Sepeda Motor, IOT 
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ABSTRACT 

 

MOTORCYCLE TRACKING DEVICE BASED ON NODEMCU 

AND UBLOX NEO 6M GPS MODULE 

 

By: Dimas Pratama (18.21.0063) 

 

Motorcycle is a mode of transportation that can be accepted by the general public, 

especially in Indonesia. But with the number of people who use motorbikes, the 

crime of motorcycle theft cases will also increase, especially in neighborhood 1 of 

Sijambi village, Tanjungbalai City. With the motorcycle tracking device using 

NodeMCU and Ublox Neo 6M GPS module can create a motorcycle security system 

with location tracking integrated with android smartphones. In this study the tool 

works by telling the location of the vehicle by utilizing GPS (Global Positioning 

System), which can send the address of the vehicle to the motorcycle user through 

an application, namely Blynk with the help of a smartphone. With the smartphone 

always connected to the motorcycle tracking device, the user can see and know the 

position of the motorcycle at any time. The smartphone used must have the Blynk 

application and be connected to the internet network in order to access the GPS 

through the Blynk application. In the Blynk application there are also On (start the 

engine) and Off (turn off the engine) icons that can be used remotely. This 

motorcycle tracking device will later be placed in the motorcycle division with 

NodeMCU as the microcontroller and Ublox Neo 6m as the GPS module. This tool 

works when the motorcycle owner sends a command by pressing the map icon on 

the Blynk application, then this tool will display the location where the motorcycle 

is located. To find out the exact location of his vehicle, the motorcycle owner can 

see directly from the application using his smartphone. Then the motorcycle owner 

can find out the exact location where the motorcycle is. 

 

Keywords: NodeMCU, Ublox Neo 6M GPS Module, Motorcycle, IOT 
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