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ABSTRAK 

  

PENGATURAN KECEPATAN KIPAS ANGIN MEMAKAI  
SENSOR SUHU DAN SFR-05 MENGGUNAKAN  

ALGORITMA FUZZY MAMDANI 
 

Oleh : INDRIANI (2021003) 
 
 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan mengimplementasikan sistem 
pengaturan kecepatan kipas angin otomatis berbasis sensor suhu dan pembaca 
jumlah siswa di dalam ruangan. Sistem ini dikembangkan menggunakan algoritma 
logika fuzzy Mamdani untuk menghasilkan keputusan yang optimal terhadap 
kecepatan kipas berdasarkan dua input utama: suhu ruangan dan jumlah orang 
(siswa) yang terdeteksi. Sensor suhu berfungsi sebagai input nilai suhu aktual, 
sedangkan sensor inframerah atau ultrasonic digunakan untuk menghitung jumlah 
siswa yang masuk ke dalam ruangan. Data dari kedua sensor diproses menggunakan 
metode fuzzy Mamdani untuk menghasilkan nilai output berupa tingkat kecepatan 
kipas (rendah, sedang, tinggi). Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem dapat 
menyesuaikan kecepatan kipas dengan responsif dan efisien terhadap perubahan 
suhu dan kepadatan ruangan, sehingga meningkatkan kenyamanan dan efisiensi 
energi. Sistem ini berpotensi diterapkan pada ruang kelas atau perkantoran yang 
membutuhkan kontrol suhu otomatis berbasis kondisi lingkungan..  
  
 
Kata Kunci : pengatur kecepatan kipas, sensor suhu, jumlah siswa, fuzzy 
Mamdani, sistem otomatis. 
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ABSTRACT  
 
 

Automatic Cat Feeder System Based on Object Recognition and  
Scheduled Feeding 

 
 

By : INDRIANI  (2021003) 
 

This study aims to design and implement an automatic fan speed control system 
based on temperature sensors and a student counting mechanism within a room. 
The system utilizes the Mamdani fuzzy logic algorithm to determine the optimal fan 
speed based on two main inputs: room temperature and the number of detected 
students. A temperature sensor provides real-time temperature readings, while 
infrared or ultrasonic sensors are used to count the number of students entering the 
room. Data from both sensors are processed using the Mamdani fuzzy inference 
method to produce an output in the form of fan speed levels (low, medium, high). 
The results of testing show that the system can responsively and efficiently adjust 
the fan speed according to changes in temperature and room occupancy, thereby 
improving comfort and energy efficiency. This system has the potential to be applied 
in classrooms or offices that require automatic climate control based on 
environmental conditions. 

 

Keywords: fan speed control, temperature sensor, student counting, Mamdani fuzzy 
logic, automatic system. 
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