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ABSTRAK

PEMBERIAN PAKAN KUCING DENGAN 2 SISTEM BERBASIS
MICROCONTROLLER

Oleh : Hariansyah Jufri (23.21.10.083)

Saat ini banyaknya orang memelihara kucing tetapi tidak didukung dengan pengalaman dan
kemampuan yang sesuai sehingga terkadang kucing yang dipelihara mengalami sakit sampai
dengan mati, salah satu yang sering terjadi adalah pemberian pakan kucing yang tidak tentu dan
tidak tepat waktu sehingga berkurangnya berat badan kucing, perilaku yang mengganggu atau
agresif sampai dengan kematian kucing tersebut. Banyak faktor yang menyebabkan pemelihara
kucing tidak memberi makanan kucing, seperti lupa memberi pakan kucing dikarenakan sibuk
bekerja sampai dengan tidak telaten nya pemilik kucing dalam memberi makan kucing. Selain itu
alat pemberi pakan kucing memang sudah mulai ada dipasaran, tetapi masih diharga yang cukup
mahal berkisar diharga Rp. 1.9 juta. Berdasarkan kondisi dan masalah yang ada, maka peneliti
ingin merancang alat pemberi pakan kucing dengan dua sistem, sistem pertama sistem pembaca
objek kucing dan sistem pemberian pakan berjadwal. Sistem kerja dari rancangan alat ini ketika
kucing ingin makan, maka kucing akan bergegas ketempat makannya, dan selanjutnya sensor
akan membaca berat kucing (kucing kecil berat 1 kg dan kucing besar diatas berat 1 kg), dan
ketika berat kucing terdeteksi, maka pemberian pakan akan mengeluarkan pakan kucing sesuai
dengan kebutuhan. Sedangkan sistem kedua, rancangan alat akan aktif memberikan pakan
kucing, jika kucing tidak ketempat pemberian pakan atau kucing belum terbiasa makan ditempat
baru, maka rancangan alat akan aktif selama 3 hari, yang artinya alat akan mengeluarkan pakan
kucing selama 3 kali sehari diwaktu pagi jam 09.00am, siang jam 14.00 dan sore dijam 19.00
(Pemberian pakan terjadi 5 jam sekali), tetapi jika kucing ingin makan diluar jam, maka jika
kucing mengarah ke tempat pakan, dan berdiri didepan tempat pakan, maka secara otomatis
rancangan alat akan mengeluarkan pakan kucing, dengan porsi takaran berkisar 8 gram untuk
kucing kecil dengan delay RTC 5 detik berat pembacaan kucing kecil oleh load cell kurang dari
1 kg dengan total pemberian pakan selama satu hari 24gram, dan 18gram dengan delay RTC 10
detik untuk kucing besar berat pembacaan kucing kecil oleh load cell diatas 1 kg, dengan total
pemberian pakan selama satu hari 54gram dan sistem pemberian pakan kucing aktif selama 24
jam. Untuk jenis kucing yang dijadikan sample adalah kucing anggora dan anggora campuran
dengan usia berkisar 6-12 bulan, dan untuk pakan kucing berjenis kering (sereal).

Kata Kunci : Sistem otomatis, Kucing, Pakan kucing, microcontroller, embedded sistem.

Vi



ABSTRACK

Automatic Cat Feeder System Based on Object Recognition and Scheduled
Feeding

By: Hariansyah Jufri (23.21.10.083)

Currently, many people keep cats as pets, but they often lack the necessary experience
and knowledge. As a result, the cats may become ill or even die. One of the most common issues
is irregular and untimely feeding, which can lead to weight loss, behavioral problems, or even
death. Several factors contribute to this, such as the owner's busy schedule causing them to
forget to feed the cat, or simply a lack of diligence in feeding the pet consistently. Although
automatic cat feeders are available on the market, they are often expensive, with prices around
Rp. 1.9 million. Based on these issues, the researcher intends to design a cat feeding device with
two systems: the first is a cat object detection system, and the second is a scheduled feeding
system. The working principle of the device is as follows: when the cat wants to eat, it
approaches the feeding station. A sensor detects the cat’s weight (1 kg for a small cat and above
1 kg for a large cat). Once the weight is detected, the device dispenses food according to the
cat's needs. In the second system, the feeder automatically dispenses food if the cat doesn’t
approach the feeding station—this helps cats who are not yet familiar with the new feeding spot.
This system is active for three days, dispensing food three times a day: at 9:00 AM, 2:00 PM,
and 7:00 PM (feeding every five hours). If the cat approaches the feeder outside of these
scheduled times and stands in front of it, the system will automatically dispense food. For small
cats, the portion is approximately 8 grams, with a 15-second RTC delay using a 500-gram load
cell. The total daily feed is 24 grams. For larger cats (detected via a load cell reading above 1
kg), the portion is 18 grams with a 30-second RTC delay, totaling 54 grams per day. The feeding
system operates continuously for 24 hours. The sample cats used in this design are Angora and
mixed-breed Angora cats, aged 6-12 months, and the type of food used is dry cat food (kibble).

Keywords: Automatic system, Cat, Cat feeder, Microcontroller, Embedded system.
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